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1. Generelle Hinweise
Sehr geehrte Kundin, sehr geehrter Kunde,

Sie haben die richtige Wabhl getroffen und sich fir eine qualitativ hochwertige und innovative Haustir
mit dem integrierten Haustirantrieb systeQ GO-Antrieb entschieden.

Der Antrieb systeQ GO zeichnet sich durch folgende Eigenschaften aus:
- Automatisches, gerauscharmes Offnen und SchlieRen der Tiir.
- Betatigung tber einen Handsender (mit stéandig wechselnden Codes; dadurch erhéhte Manipulati-
onssicherheit).
- Die Tir kann jederzeit auch manuell betatigt werden.
- Niedrigenergieantrieb nach DIN EN 16005 sorgt fur sicheren Betrieb.
- Push-to-Close & Push-to-Open Funktion: Tur 6ffnet / schliet automatisch nach manuellem Impuls.
- Einklemmschutz, Kollisionsschutz.
- Programmierbarer Ausgang (z.B. fiir Ansteuerung der Beleuchtung).
- Individuelle Einstellmdglichkeiten Uber Dip-Schalter.

Der Antrieb ist fir einen Einsatzbereich von -15°C ‘l/ bis 1/ +50°C ausgelegt.

Die vorliegende Betriebsanleitung ist im Sinne der EG-Richtlinie 2006/42/EG (Richtlinie fur Maschinen, kurz
Maschinenrichtlinie) verfasst. Bitte lesen Sie die Bedienungsanleitung aufmerksam durch, bevor Sie die Tlr
zum ersten Mal in Betrieb nehmen. Sie erhalten wichtige Hinweise zu den Themen Montage, Einstellung,
Betrieb, Wartung und Pflege der Haustiir mit systeQ GO-Antrieb.

E Beachten Sie bitte unbedingt alle Sicherheits- und Warnhinweise.

Eine fachkundige Montage und sorgfaltige Wartung sind zentraler Bestandteil der Zuverlassigkeit und
Sicherheit der Tir.

Bei den aufgefiihrten Informationen und Beispielen wurde versucht, eine Vielzahl der in der Praxis vorkom-
menden Falle zu beriicksichtigen. Dennoch kann keine Gewahr fur die Vollstandigkeit tbernommen werden.
Sollten Sie dariiber hinaus weitere Informationen bendétigen, wenden Sie sich bitte an lhren Handler.

Der Haustiirantrieb systeQ GO ist ein elektromechanischer Antrieb und dient ausschlieBlich zum Offnen und
Schlie3en von Drehfliigeltiren mit einem Fligelgewicht bis 120 kg. Die Fliigelabmessungen dirfen 1.200 x
2.200 mm nicht Uberschreiten.

Er ist nicht geeignet zur Verwendung an Tiren in Rettungswegen und an Rauch- und Brandschutztiiren.
Der systeQ GO darf nur dieser bestimmungsgerechten Verwendung zugefuhrt werden. Bei eigenmachtigen
Anderungen und/ oder Verwendung von durch esco nicht freigegebenem Zubehdor wird keinerlei Haftung
Ubernommen.

esco tibernimmt keine Haftung fur Schaden, die durch ein gewaltsames Offnen/ SchlieRen der Tiiren gegen
die Bewegungsrichtung des Antriebes entstehen.

Bitte bewahren Sie diese Bedienungsanleitung gemeinsam mit den Unterlagen zu lhrer Haustur und der
Risikobewertung gut auf. Sie wird auRerdem bendtigt, um die Durchfiihrung der jahrlichen Wartung und
Uberprifung (siehe S. 26) zu dokumentieren.



2. Sicherheitshinweise

Die nachfolgenden Sicherheitshinweise folgen der DIN EN 16005, welche die sicherheitstechnischen Anfor-
derungen an automatische Tursysteme gemaR der Maschinenrichtlinie (2006/42/EG) beschreibt.

E Fur die Sicherheit von Personen ist es wichtig, di ~ esen Anweisungen Folge zu leisten.

Grundsatzlich geht eine Gefahrenvermeidung der Gefahrenabsicherung vor. Die Haustir mit GO wird mit
einem sogenannten Niedrigenergieantrieb betrieben. Das heil3t, dass die Energie der automatisch bewegten
Tare nicht mehr als 1,6 J entspricht. Diese Energiemenge wird als unkritisch fir einen Benutzerkreis betrach-
tet, der mit der Funktionsweise der angetriebenen Tir vertraut ist.

Zur Vermeidung von Gefahren ist bereits im Vorfeld bei der Planung der Funktionen fir die Haustir durch
den Bauherren und den Planer eine Risiko- / Gefahrenanalyse nach DIN EN 16005 durchzufuhren. Ein vor-
bereitetes Formular fur diese Analyse liegt den Bestellunterlagen zum Haustirantrieb GO bei oder kann von
der Internetseite www.esco-online.de herunter geladen werden.

Bitte sorgen Sie dafir, dass Kinder nicht unbeaufsichtigt mit den Regel-/Steuereinrichtungen spielen, halten
Sie die Fernbedienungen auf3erhalb der Reichweite von Kindern.

Die Sicherheitshinweise zeigen die mdglichen Gefahrenstellen an kraftbetatigten Turen auf und stellen die
getroffenen Absicherungen bzw. die konstruktiven Erfordernisse dar.

Es wird ausdriicklich darauf hingewiesen, dass der Antrieb ein Hilfsmittel darstellt, das das Offnen und
Schliel3en der Haustir unterstiitzt. Der Antrieb sorgt nicht dafir, dass die Haustiir verriegelt wird.

Es wird empfohlen, den Schliel3vorgang zu beobachten und bei Abwesenheit zusétzlich mechanisch zu
verriegeln. In Verbindung mit —motorisch oder mechanisch- selbst verriegelnden Mehrfach-Verriegelungen
kénnen Sie ein hdheres Mal3 an Sicherheit gegen Einbruchsversuche erreichen.

2.1 Beispiele fur mégliche Gefahrstellen an automat  ischen Drehfllgeltiren
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2.2 Mdgliche Gefahrenstellen und Absicherungsmafinah

men nach DIN EN 16005

Gefahrstelle

Malinahme getroffen

Bemerkung

Quetsch- und Stol3gefahr beim
SchlieBen des Tirfligels

Niedrigenergiebetrieb

Quetsch- und Stol3gefahr beim
Offnen des Tiirfliigels

Niedrigenergiebetrieb

Quetschgefahr auf der Bandseite
(zwischen Flugel und Rahmen)

Die Quetschgefahr bandseitig
wird durch den Niedrigenergie-
betrieb nicht abgesichert. Beim
Bedienen der Tur ist darauf zu
achten, dass Personen nicht
versehentlich gequetscht
werden.

Diese Gefahrenstelle besteht
auch bei Drehtliren ohne Antrieb.
Es ist davon auszugehen, dass
Benutzer diese Gefahrenstelle
aus dem taglichen Umgang mit
manuellen Tiren kennen. Auf
diese Gefahrenstelle hat der
Antriebshersteller in der Regel
keinen Einfluss.

Einziehgefahr zwischen Flugel
und FuBboden

Sicherheitsabstande werden
eingehalten

Abstand kleiner 8 mm (wichtig fur
Bodenleger!)

Dies muss bei der Pla-
nung bericksichtigt werden!
%

Einziehgefahr zwischen Flugel
und Decke

Sicherheitsabstande werden ein-
gehalten

Abstand grof3er 25 mm.

Dies muss bei der Pla-
n;mg berlicksichtigt werden!

Schnittgefahr

Einsatz von Sicherheitsglas in
Fligel und Seitenteil; keine
scharfen Kanten am Turfligel,

an der Tuarfullung oder am Seiten-
teil (kombiniert)

& Dies muss bei der Pla-
nung bericksichtigt werden!

Stolpergefahr

keine Hindernisse im Durch-
gangsbereich; keine Schwelle
oder Stufe im Durchgangsbereich
(Schwellen und Absétze < 12mm)

& Dies muss bei der Pla-
nung bericksichtigt werden!

Gefahr durch Bewitterung,
z.B. Glatteis vor der Tur, etc.

Schutz gegen auliere Witterungs-
einflisse

& Die Einbaulage der Tdr ist
planerisch entsprechend zu
wahlen, z.B. durch Einbau in der
Leibung, Schutz durch Vordach,
Einbau nicht auf Wetterseite, kein
Schlagschatten oder direkte Son-
nenbestrahlung.

Gefahr durch Bedienungsfehler

Bedienung der Offnungs-/
Schlief3funktion nur fir Berechtig-
te (Betreiber = ,Bauherr”) Einwei-
sung des Nutzerkreises (Bauherr,
Bewohner)

Der Betreiber der Tdr ist fir den
sicheren Betrieb verantwortlich.




3. Produktbeschreibung und Montage
3.1 Lieferumfang

Der Lieferumfang des GO Haustirantriebes umfasst folgende Komponenten:
- Antrieb (im Turblatt verdeckt liegend eingebaut)
- Steuerelektronik (im Turfligel oder Rahmen eingebaut)
- Erforderliche Kabel (im Turfligel und Rahmen eingebaut)
- Netzteil, Typ Inpotron PSU-4351 (extern)
- 2 Funk-Fernbedienungen

Zusatzliche Funk-Fernbedienungen kénnen bei Bedarf separat nachbestellt werden.

Optional kdnnen externe Signalgeber (nicht im Lieferumfang enthalten) an die Steuerelektronik angeschlos-
sen werden. Diese mussen sich durch folgende Eigenschaft auszeichnen:

SchlieRerkontakt, als offener Kollektor oder potentialfreier Kontakt ausgefiuhrt. Bezugsspannung ist die Mas-
se der Steuerung (schwarze Ader im mitgelieferten AnschluZkabel).

E Im Nachfolgenden handelt es sich um wichtige Anwei sungen fir die sichere Montage. Alle An-
weisungen sind zu beachten. Eine fehlerhafte Montag e kann zu ernsthaften Verletzungen fuhren.

3.2 Montage im Mauerwerk

Die Montage der Tire soll nur durch einen autorisierten Montagebetrieb durchgefiihrt werden.

Die allgemeinen Grundsatze einer fachgerechten Montage sind einzuhalten. Empfohlen sei hier der Leitfa-
den zur Planung und Ausfiihrung der Montage von Fenstern und Haustiiren — Leitfaden zur Montage in der
aktuellen Fassung der RAL-Gltegemeinschaften.

Bei der Montage einer TuUr mit automatischem Antrieb ist besonders auf einen lot- und fluchtgerechten Ein-

bau zu achten. Die Montage muss einen einwandfreien, festen und dauerhaften Sitz der Tur gewahrleisten,
um die von dem Antrieb Ubertragenen Kréafte sicher in den Rohbau abtragen zu kénnen. Besondere Sorgfalt
ist hier auf die Elementbefestigung im Bereich der oberen Turbénder zu legen.

E Hinweis:

Beim Aufbau der Tire sind Vorkehrungen zu treffen, um ein versehentliches Offnen (iber den maxi-
malen Offnungswinkel hinaus zu vermeiden — andernfa  lIs besteht die Gefahr einer Beschadigung des
Antriebes! Es ist sicher zu stellen, dass der maxim ale Offnungswinkel des Tiirfliigels dauerhaft und
wirksam auf maximal 110° (bei einigen Anwendungen w  eniger) begrenzt wird.

Die Stromversorgung erfolgt Giber das mitgelieferte Schaltnetzteil, das an einer vom Bauherrn vorgesehenen
Stelle montiert wird. Die Kabelverlegung und der Anschluss von dort zur Haustlr liegen in der Verantwortung
der Elektro-Installationsfirma. Das Schaltnetzteil muss mit einem vorgeschalteten Schalter allpolig vom Netz

zu trennen sein.

3.3 Erstinbetriebnahme

Die Erstinbetriebnahme mit den grundlegenden Einstellungen fiir den Hausturantrieb wird vom Hersteller der
Haustur vorgenommen.

E Achtung! Die Inbetriebnahme (elektrischer Anschluss) der Tar mit GO Haustlr-Antrieb darf nur
durch eine geschulte Elektro-Fachkraft erfolgen.

ENach einem Stromausfall oder dem Ausschalten des Ha  ustlrantriebes besteht die Notwendig-
keit einer ersten Lernfahrt in ZU-Richtung. Dazu di e Tur manuell 6ffnen und die Lernfahrt durch
Betétigen eines Signalgebers (Handsender, AUF-Taste ) einleiten.



3.4 Spielschutz

Der Antrieb weist einen sogenannten Spielschutz auf, um eine Beschadigung durch dauerhaften Betrieb

zu vermeiden.

Nach ca. 75 Sekunden Dauerbetrieb ist keine elektrische Ansteuerung der Tire mehr méglich. Die

aktuell gestartete Bewegung wird beendet. Bei dem Versuch einer erneuten Ansteuerung ertont eine
akustische Warnmeldung und der Antrieb wird nicht angesteuert. Sollte die Tir zu diesem Zeitpunkt gerade
geschlossen sein, wird das Schloss weiterhin entriegelt und die Tur kann manuell ge6ffnet werden.

Nach ca. 15 Sekunden kann die Tire wieder 2 x betéatigt werden. Nach ca. 75 Sekunden ohne Betrieb ist der
Antrieb wieder voll verfugbar.

3.5 Uberlastschutz

Um eine Beschadigung der Tire und/oder des Antriebes durch extremes manuelles oder durch Windkraft
bedingtes Zuschlagen zu vermeiden, hat der Antrieb eine Bremsfunktion.

Bei einer zu hohen Bewegungsgeschwindigkeit des Fligels bremst der Antrieb aktiv den Turfligel, bis dieser
wieder nahezu zum Stehen kommt.



4. Funktionen und Einstellméglichkeiten

4.1. Einstellmoglichkeiten der Turelektronik
4.1.1 Parametereinstellung mittels DIP-Schalter

Unter dem Gummistopfen des Steuermoduls verbergen sich 8 DIP-Schalter (Abb. 1), mit denen an der
Elektronik verschiedene Einstellungen fur die Haustir vorgenommen werden kénnen.

Uber die nachfolgend beschriebenen Schaltstellungen der DIP-Schalter ist eine gewiinschte Konfiguration
auszuwahlen, anschlielend muss der eingestellte Wert bestatigt werden. Dazu ist eine der beiden Tasten
einer angelernten Fernbedienung oder ein angeschlossenes Bedienelement (Taster, etc.) langer als 5 Se-
kunden gedriickt zu halten. Die Steuerung des Haustirantriebes quittiert die Erkennung und Ausflihrung der
Funktion mit drei langeren Pieptonen. Im Fall einer nicht erkannten oder unberechtigten Programmierung
erténen finf kurze, schnelle Pieptdne.

Abb. 1: DIP-Schalter (alle Schalter auf "0")

Nachdem alle gewlinschten Einstellungen vorgenommen wurden, missen alle DIP-Schalter wieder auf ,,0"

(also ,00000000") zuriickgesetzt werden. Nur in dieser Stellung befindet sich der Haustirantrieb im Be-

triebsmodus.

Achtung: Steht einer der acht DIP-Schalter nicht auf ,0%, so ist keine elektrische Ansteuerung des
Antriebs moglich.

4.1.2 Bedienlogik

Die DIP- Schalter haben zwei Stellungen:
Logik: 0=AUS 1 =EIN/ON

4.1.3 Frei einstellbare Funktionen

Nachfolgend werden die Funktionen beschrieben, die mithilfe der DIP-Schalter an der Steuerung der Tur
eingestellt werden kénnen.

INFO: ein fettgeschriebener Wert ist die Grundeinstell ung (Werksauslieferung)
Mit der Einstellung ,Rickmeldung aktueller Zustand“ kann die gegenwaértige Einstellungen der Antriebssteu-

erung abgefragt werden. Dabei gibt die Steuerung die Anzahl Pieptdne ab, die dem eingestellten Wert ent-
sprechen.



4.1.3.1. Allgemeiner Komfort

Mit den Push to x- Funktionen geniigt ein leichtes manuelles Anschieben des Turfligels und der Antrieb wird
die restliche Fahrt des Fliigels bis zur Endposition ausfihren.
Im dritten Bereich wird eingestellt, wie sich der Antrieb verhalten soll, wenn wéhrend der Fligelbewegung ein
neues Steuersignal eingeht.
Die AutoClose- Funktion ist daftir gedacht, daf? der Turfligel immer und jederzeit automatisch wieder

schlief3t. Mit der temporéren Deaktivierung wird erreicht, dal® die Tur offen stehen bleibt.

DIP-Schalter Beschreibung Riickmeldesignal
0 | 0 | Rickmeldung aktueller Zustand -
00 [ 0| 1] PushtoClose aus 1
1] 0 | Pushto Close an 2
0 | 0 | Rickmeldung aktueller Zustand -
01 | 0] 1] PushtoOpenaus 1
1| 0 | Pushto Open an 2
0001 0 | 0 | Rickmeldung aktueller Zustand -
10 0 | 1 | Ansteuerung kann nicht unterbrochen werden 1
1 | 0 | Ansteuerung in entgegengesetzter Richtung 2
1 | 1 | Ansteuerung stoppen 3
0 | 0 | Rickmeldung aktueller Zustand -
11 | 0] 1| AutoClose nur bei vollstandiger elektrischer Offnung 1
1| 0 | AutoClose immer aktiv 2
0 | 0 | Rickmeldung aktueller Zustand -
0110 11 0 | 1 | AutoClose, wenn konfiguriert aktiv 1
0 AutoClose und Push to x temporéar deaktiviert 5
nach Ansteuerung an IN3 fiir min. 2 sec.

4.1.3.2 Funk- Handsender

Die Fernbedienung verfigt Gber zwei Tasten, welche Sie auf verschiedene Arten programmieren kénnen.

DIP-Schalter Beschreibung Ruckmeldesignal
0| 0| Ruckmeldung der aktuellen Einstellung -
Taste 1 sendet Impuls und erlaubt Benutzung (Autorisierung)
ol 1 Taste 2 6ffnet nach einer Autorisierung oder schlief3t ohne Auto- 1
risierung. Zwei Tastendriicke einer beliebigen Taste werden
00 ebenfalls als Schlie3signal interpretiert.
1| o| Taste 1 direktes Offnen 2
Taste 2 direktes Schliel3en
0101 111 Taste 1 wechselt in Abh. v. Turstellung zw. Offnen/SchlieRen 3
Taste 2 schaltet den programmierbaren Ausgang
ol o Taste 1 sendet Impuls und erlaubt Benutzung (Autorisierung) 4
Taste 2 wechselt in Abh. v. Turstellung zw. Offnen/SchlieRen
Taste 1 wechselt in Abh. v. Turstellung zw. Offnen/SchlieRen
01 (0|1 . X 5
Taste 2 keine Funktion
110 Taste 1 keine Funktion ) 6
Taste 2 wechselt in Abh. v. Tirstellung zw. Offnen/Schlie3en
01 | 1| 0| Fernbedienung anlernen
1111 01 | 1| 1| Alle Fernbedienungen l6schen
. Anzahl der Fern-
10 | 1| 1| Anzahl angelernter Fernbedienungen bedienungen




4.1.3.3 Grundpositionen

Mit diesen Einstellungen werden die Grundpositionen des Tirfliigels programmiert.

Dabei ist die Nullposition die Stellung der Tir in geschlossenem und verriegeltem Zustand. Nach dem Ein-
stellen der DIP- Schalter ist die Tur manuell zu schlie3en und mittels Handsender zu bestatigen.

Die Offen- Position sollte so eingestellt werden, dal’ ausreichend Spielraum zu angrenzenden Wanden oder
sonstigen Gegenstanden bleibt. Die maximal mogliche Offnungsweite fir die Haustir mit systeQ GO betréagt
ca. 100° und ist mit geeigneten Mitteln wirksam zu begrenzen.

DIP-Schalter Beschreibung Ruckmeldesignal
00 | 0| 1| Einlernen der Geschlossen- Position
00 | 1| O] Einlernen der Offen- Position
1111 01 | 1| 0| Fernbedienung anlernen
01 | 1| 1| Alle Fernbedienungen loschen
10 | 1| 1| Anzahl angelernter Fernbedienungen Anzahl

Nach einer Unterbrechung der Stromversorgung ist die Geschlossen- Position fiir die Steuerung in folgender
Weise neu einzulernen:

Der Turflugel ist manuell zu 6ffnen. Durch Driicken einer Taste des Handsenders wird eine Schlie3fahrt aus-
gelost. Der Turflugel fahrt mit gleichmafigen Piepténen bis zur geschlossenen und verriegelten Position.
Diese Lernfahrt darf auf keinen Fall blockiert oder anderweitig behindert werden, die Folge wéaren Fehlfunkti-
onen der Steuerung.

4.1.3.4 Akustischer Signalgeber

Die Steuerung des Haustirantriebes kann wahrend des Betriebes akustische Signale abgeben.

Welche das sind, ist hier beschrieben.

Das Signal bei SchlieRerfolg meldet mit einem Piepton, dal3 die Tur geschlossen und verriegelt wurde. Das
ist jedoch nur bei einem Schlof3 mit Rickmeldesignal moglich.

Die Einstellung ,Signal beim Start der Ansteuerung” bewirkt, daf} die Steuerung beim Losfahren des Antrie-
bes einen kurzen Ton abgibt. Mit der Einstellung ,solange Ansteuerung” erténen wahrend der motorischen
Fligelbewegung gleichmafige Piepténe.

DIP-Schalter Beschreibung Rickmeldesignal
0| 0| Rickmeldung aktueller Zustand -
00 | 0| 1| Signal bei SchlieRerfolg* aus 1
1| 0| Signal bei SchlieRerfolg* an 2

* nur bei Schloss mit Riickmeldung wirksam

Ruckmeldung aktueller Zustand -

Signal bei Offnen: keines

01 -
1000 Signal bei Offnen: beim Start der Ansteuerung

WIN |-

Signal bei Offnen: solange Ansteuerung

Ruckmeldung aktueller Zustand -

10 Signal bei Schlieen: keines

Signal bei Schlie3en: beim Start der Ansteuerung

RPRP|IO|O||(FR|IF|IO|O
RPO|IR|O||FkP|O|FR|O

WIN|F-

Signal bei Schlie3en: solange Ansteuerung
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4.1.3.5 Offenhaltedauer

Mit dieser Einstellung wird die Zeitdauer gewahlt, die der Turfligel in der getffneten Position verharrt bis die
Tir automatisch wieder geschlossen wird.
Dies gilt aber nur, wenn die Tur selbsténdig elektrisch bis zur Endposition gedffnet wurde und die Funktion
AutoClose (siehe 4.1.3.1) aktiviert ist.
Wird der Fliigel beim Offnen vor dem Erreichen der Endposition blockiert, bleibt er in dieser Position stehen,
bis ein neues Steuersignal zum Offnen oder SchlieRen eingeht.

DIP-Schalter Beschreibung Ruckmeldesignal
0| 0| Ruckmeldung uber aktuelle Einstellung (nach Bedienelement) -
00 0| 1| Automatisches Schliel3en nicht aktiv = Daueroffen 1
1| 0| nach 5 Sekunden 2
1| 1| nach 10 Sekunden 3
0| 0| nach 20 Sekunden 4
0| 1| nach 30 Sekunden 5
01 1| 0| nach 40 Sekunden 6
1001 1| 1| nach 1 Minute 7
0| 0| nach 1 Minute 15 Sekunden 8
10 0| 1| nach 1 Minute 30 Sekunden 9
1| 0| nach 1 Minute 45 Sekunden 10
1| 1| nach 2 Minuten 11
0| 0| nach 2 Minuten 30 Sekunden 12
0| 1| nach 3 Minuten 13
11 1| 0| nach 4 Minuten 14
1| 1| nach 5 Minuten 15

Die Offenhaltedauer ist auch die Zeitspanne, die die Steuerung nach einem Blockieren bei der Schlie3fahrt
wartet und dann einen erneuten Versuch startet um die Tur zu schlie3en.

4.1.3.6 Programmierbarer Ausgang

An dem programmierbaren Ausgang der Haustirsteuerung kann ein Schaltrelais mit 12V/ 0,3A angeschlos-
sen werden, um separate Verbraucher (z.B. das Licht) zu schalten. Wie und wann das Relais schaltet, wird
mit den Einstellungen aus folgender Tabelle festgelegt.

DIP-Schalter Beschreibung Ruckmeldesignal
0| 0| Ruckmeldung aktueller Zustand -
00 0| 1| Allg. Einstellung: Dauersignal solange autorisiert 1
1| 0| Allg. Einstellung: Dauersignal, wenn nicht geschlossen 2
1| 1| Allg. Einstellung: Feineinstellung unten 3
0| 0| Ruckmeldung aktueller Zustand -
0110 01 0| 1| Signal bei (?ffnen: keines 1
1| 0| Signal bei Offnen: Ausgang fur 0,5 Sekunden aktiviert 2
1| 1| Sig. bei Offnen: Ausgang aktiviert solange Ansteuer 3
0| 0| Rickmeldung aktueller Zustand -
10 0| 1| Signal bei SchlieRBen: keines 1
1| 0| Signal bei SchlieRen: Ausgang fur 0,5 Sekunden aktiviert 2
1| 1| Sig. bei SchlieBen: Ausgang aktiviert solange Anste  uer. 3

Das Signal ,wenn nicht geschlossen” ist nur mdglich mit einem Riickmeldesignal vom Turschlof3.
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4.2.1 Handhabung des Handsenders

Lichtleiter
(Betatigungssignal)

Taste 1
Bestétigungstaste

Taste 2

Anlerntaster

Ose fur

Schliisselring P
inte

Bild 1 Handsender Bild 2: Innenansicht

Der Handsender hat zwei Bedientasten. Ein erkannter Tastendruck wird durch ein kurzes Blinken einer LED
am Lichtleiter signalisiert. Die Taster besitzen einen fuhlbaren Druckpunkt, in leiser Umgebung ist ein Klicken
horbar.

Die Reichweite des Handsenders betrdgt mindestens 10 m. Abhangig von den Einbaubedingungen der Tur
schwankt dieser Abstand und kann unter Umstanden auch deutlich hdher sein.

4.2.1.1 Erkennung des Batteriezustandes

Ist das Lichtsignal bei Tastendruck sehr schwach oder nicht vorhanden, ist die Batterie sehr schwach oder
nicht eingesetzt. Dies ist ein Zeichen, dal3 die Batterie ausgetauscht werden muf3. Ein weiteres Zeichen kann
sein, daf3 die Funksignale von der Steuerung nicht mehr zuverlassig erkannt und ausgefuhrt werden.

Bei Normalbetrieb gibt es zwei Blinksignale mit kurzer Pause je Tastendruck.

4.2.1.2 Pflege des Handsenders

Der Handsender ist nicht mit scharfen Reinigungsmitteln zu reinigen. Verwenden Sie nur Wasser oder eine
milde Seifenlauge. Den Handsender dabei NICHT untertauchen.

4.2.2 Offnen des Handsenders

Fur den Austausch und das Einlegen der Batterie ist es notwendig, den Handsender zu 6ffnen.

1. Schliisselringe etc. aus der Ose entfernen, so dass die Kappe abgezogen werden kann.

2. Eine Zunge der schwarzen Batteriekappe aus der Verrastung abheben. Dazu ist auf einer Seite eine
Kerbe fir einen schmalen Schraubendreher (<2mm) zum Anheben der Zunge aus der Verrastung, so
dass die Kappe dann per Hand riickwérts vom Handsender geschoben werden kann. Alternativ kann
seitlich von vorne mit einem Fingernagel (oder Messer) unter die Zunge gehebelt und diese seitlich aus
der Verrastung gehoben werden. Achtung: Nur Hebeln entfernt die Kappe nicht, kann aber zum Bruch
der Zunge fuhren.

3. Die Batteriekappe nach hinten abziehen.

4. Die beiden anthraziten Schalen auseinander nehmen. Sie sind vorne verhakt. Deshalb zuerst am hinte-
ren Ende aufklappen und dann die Verhakung I6sen. Die Leiterplatte verbleibt in der Oberschale (wie im
Bild dargestellt).
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Unterschale und Oberschale gegeneinander verschieben und aufklappen.

K Achtung : auf der Leiterplatte des Handsenders befinden sich empfindliche, elektronische Bauteile, die
durch Bertihrung und eine damit verbundene elektrostatische Entladung zerstort werden kénnen.

Vor dem Offnen des Handsenders ist es daher notwendig, alle elektrostatischen Aufladungen zu eliminieren,
indem z. B. ein Heizkorper angefasst oder das metallische Gehause eines anderen elektrischen Gerétes
berthrt wird.

Ein geoffneter Handsender ist in Bild 2 zu sehen.

4.2.3 Einlegen der Batterie

Die Batterie der Verpackung entnehmen und von hinten in den Batteriehalter der gedffneten Fernbedienung
einschieben. Dabei auf korrekte Polung achten. Das +-Zeichen befindet sich sichtbar oben. Bei eingelegter
Batterie wird jede Tastenbetétigung durch einen kurzen Lichtimpuls auf der Oberseite bestatigt. Der Lichtlei-
ter blinkt kurz rot.

hinten
Batteriekappe Batterie CR2032
Zunge der
Batteriekappe

Dichtung

Batteriehalter
Oberschale Anlerntaster
Unterschale

Haken

Bild 2 gedffneter Handsender
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4.2.4 Zusammenbau des Handsenders
Oberschale und Unterschale werden am Rasthaken (vorne) beginnend zusammengeklappt. Beim Zusam-

menbau ist die korrekte Lage der Dichtung zu beachten. AnschlieBend wird die Batteriekappe aufgescho-
ben. Diese rastet selbststandig wieder ein.

il RN

il RN
C —

Geschlossene Position

4.2.5 Anlernen eines Handsenders

Das Anlernen des allerersten Funk-Handsenders wurde bereits beim Hersteller der Haustir vorgenommen.
Zum Anlernen weiterer Handsender, gehen Sie bitte in folgenden Schritten vor.

Es kdnnen je Antrieb max. 20 Handsender angelernt werden. Ein Handsender kann an mehreren Steuerun-
gen angelernt werden.

1. Neuen Handsender 6ffnen und Batterie einlegen (siehe Anleitung Offnen der Fernbedienung).
2. DIP-Schalter der Steuerung auf Stellung fur Handsender anlernen: oN_ o
1111 0110 HHNHHHY

3. Bestétigungstaste (Taste 1 eines angelernten Handsenders) langer als 5 '
Sekunden betétigen bis die Steuerung regelmafig piept.

4. Nun sind 18 Sekunden Zeit, um einen Handsender anzulernen. Innerhalb dieser 18 Sekunden muss
der Anlerntaster des neuen Handsenders (siehe Bild 2) fir langer als 5 Sekunden dauerhaft ge-
drickt werden. Beim ersten erkannten Druck dieses Tasters verstummt das akustische Signal. Die
Anlerntaste muf3 weiterhin gedriickt werden, bis einer der folgenden Signalténe ertont.

e War das Anlernen erfolgreich, wird dies sofort nach erfolgreichem Anlernen durch eine
Signalfolge fiir eine erfolgreiche Aktion (3 langere Pieptone) signalisiert.

» War das Anlernen nicht erfolgreich, so wird dies nach dem Ablauf der 18 Sekunden durch
eine Signalfolge fiir einen Fehler (5 kiirzere Piepttne) signalisiert.

5. DIP-Schalter wieder auf Stellung 0000 0000 einstellen. oN

6. Neuen Handsender wieder schlieRen/zusammenbauen. [;] [;] [:5] D;] Qﬂ DE:] D,j D;]

Da beim Anlernen der ersten Fernbedienung (z.B. nach dem Léschen aller Handsender) nicht immer ein
Bedienelement vorhanden ist, kann dafiir auch eine alternative Bestatigung genutzt werden:

Dazu muss innerhalb eines Zeitfensters von 10 Sekunden nach dem Einstellen der gewiinschten DIP-
Schalter- Kombination der Tirfligel um ca. 50° geschlossen (manuell bewegt) werden. Die Erkennung als
Bestatigungstaste wird durch den Einsatz der akustischen Riickmeldung signalisiert.

4.2.6 Loschen aller Handsender

Es kann einmal notwendig werden, dal3 alle angelernten Handsender geléscht werden muissen, beispiels-
weise beim Verlust eines Handsenders. Um zu verhindern, daf3 ein unehrlicher Finder Zutritt erhélt, sollten
alle angelernten Handsender geléscht und neu eingelernt werden. oM s
1. DIP-Schalter auf Stellung fir Handsender l6schen: 1111 0111 L] [::J- :“,j b | [{J (3 1:1
2. Bestétigungstaste langer als 5 Sekunden betétigen.
3. Die Erkennung des Léschwunsches wird 18 Sekunden lang durch regelméfiges Piepen signalisiert.
Innerhalb dieser Zeit kann das Léschen durch Betétigen eines Bedienelementes (in diesem Fall nicht
die Fernbedienung) abgebrochen werden. Wird keine Betatigung erkannt, wird nach Ablauf der 18
Sekunden geldscht.
» Das durchgefiihrte Léschen wird nach Ablauf der 18 Sekunden durch eine Signalfolge fiir
eine erfolgreiche Aktion (3 langere Piepttne) angezeigt.
 Wurde das Léschen abgebrochen, dann wird dies durch eine Signalfolge fur einen Fehler (5
kurzere Pieptbne) bestatigt. o
4. DIP-Schalter wieder auf Stellung 0000 0000 einstellen. KRR EILE
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4.2.7 Anzahl der bereits angelernten Handsender aus geben

o [ I

M e

oM
1. DIP-Schalter auf Stellung fur "Anzahl Handsender ausgeben™: 1111 1011 |- EIC [
2. Bestatigungstaste langer als 5 Sekunden betéatigen. —
3. Nun wird die Anzahl der angelernten Handsender durch die Anzahl der Pieptone akustisch ausge-
geben.
Ist aktuell kein Handsender angelernt, so ertdnt ein Dauerton von 2 Sekunden.
4. DIP-Schalter wieder auf Stellung 0000 0000 einstellen. oN
gl

1

4.2.8 Sicherheit des Handsenders

Der Handsender dient als Schliissel und Zugangsberechtigung und ist kein Spielzeug. Daher sollte mit dem
Handsender ebenso sorgfaltig umgegangen werden wie mit einem Schlussel!

Um ein unbeabsichtigtes Offnen der Tiir (aus dem Nachbarzimmer etc.) zu vermeiden, sollte nicht mit den
Tasten gespielt werden. Die Haustlrsteuerung bietet einen Modus, der die Betatigung von zwei aufeinander-
folgenden Tastendriicken 1 + 2 zum Offnen der Tur verlangt. Dies erhoht die Sicherheit gegen unbeabsich-
tigte Turoffnungen.

Die Reichweite des Handsenders ist stark von den Einbaubedingungen abhéangig. Auch die Position des
Handsenders hat Einfluss auf die Reichweite. Durch Ausrichtung des Senders auf die Tur kann eine leichte
Reichweitenverbesserung erreicht werden.

Um unbemerkte Tréffnungen zu vermeiden, ist der Handsender auf Reichweiten <100 m ausgelegt.

Die Handsender benutzen einen verschliisselten Wechselcode. Die Verschliisselung erfolgt mit einem ge-
heimen 64 Bit Code. Jeder Handsender nutzt zusétzlich einen individuellen Schliissel. Dies verhindert das
Kopieren von Handsendern.

Mit dem Wechselcode wird sichergestellt, daR ein Handsender als Offnungssignal niemals zweimal den glei-
chen Code sendet. Damit wird verhindert, daf3 ein aufgezeichnetes Signal bei erneuter Sendung an die
Steuerung das Offnen der Tiir bewirken kann.

4.3 Daueroffenmodul

Optional wird in der Haustur ein Daueroffenmodul verbaut, mit dem die Autoclose- Funktion zeitweilig
deaktiviert werden kann. Unmittelbar beim Steuermodul befindet sich zu diesem Zweck ein Wippschalter in
der Tur. Nach ca. 2 sec Betétigen dieses Tasters ertdnen drei Piepttne, die signalisieren, dal} die
AutoClose- Funktion nun abgeschaltet ist. Auch die Komfort- Funktionen Push-to-xx werden dadurch inaktiv.
Mit einem Steuersignal vom Handsender wird der Antrieb wieder aktiviert.
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5. Wartung

Um den sicheren Betrieb und die langfristige Zuverlassigkeit der automatischen Tlre sicherzustellen, muss
nach DIN EN 16005 mindestens einmal im Jahr eine dokumentierte Wartung und regelméaRige Priifung nach
den Vorgaben dieser Bedienungsanleitung durch eine dafiir eingewiesene Person oder einen Fachbetrieb
erfolgen. Der Endnutzer der Haustiir sollte vom Hersteller der Tiir bei der Ubergabe/ Abnahme dafiir ertiich-
tig und unterwiesen werden. Im Zweifelsfalle ist jedoch angeraten, sich zur Unterstiitzung an einen Fachbe-
trieb zu wenden.
Im Anhang 1 dieser Bedienungsanleitung befindet sich ein Formular zur Dokumentation der jahrlich durchge-
fuhrten Wartung. Folgende Priifungen sollten in der angegebenen Reihenfolge erfolgen:

Allgemein/Turanlage:
O Sichtprifung:

o Festen Sitz der Schrauben des Haltewinkels prifen, evtl. - S _'.;#'
. . . z1] )
wieder mit 3 Nm nachziehen. ——mw |
0 Zustand und auf eventuelle VerschleiRerscheinungen [ i
tberprifen, bei Beschadigungen an den Fachbetrieb = (|
wenden. ﬂ,ﬂ h
o Parallelitdt und Mittigkeit der Koppelstange prufen, ggf.

nachjustieren. Die Koppelstange ist waagrecht zu positi-
onieren, indem die Schrauben am Haltewinkel leicht ge-
I6st werden und der Haltewinkel so verschoben wird,

Bild 1: Befestigungsschrauben des Halte-
winkels (4 Stuck Innensechskant SW 4 mm;

dass die Koppelstange in waagrechter Lage ist. An- Anzugsmoment: 3 Nm)

schlie3end sind die Schrauben wieder mit 3 Nm anzu-
ziehen (s. Bild 1).

0 Sitz der Befestigungsschrauben am Antriebe kontrollie-
ren (s. Bild 2) und ggf. nachziehen (1,4 Nm).

Bild 2: Befestigungsschrauben am Antrieb
(14 Stiuck; Anzugsmoment: 1,4 Nm)

O Leichtes Nachfetten:
0 Lagerung des Antriebes mindestens alle 3 Jahre nach-

fetten. Hierzu den Turfliigel bis max. Offnungswinkel
(110°) 6ffnen, bis das AuRenrohr des Antriebes sichtbar
wird, dieses dann mit Klibersynth LI 44-22 oder Berulub
FR 43 umlaufend nachfetten (s. Bild 3).
Bei starken Gerdauschen am Auf3enrohr muss das Nach-
fetten vorzeitig erfolgen.

g Iy
_W} ' |
i H‘. |

Bild 3: AuBenrohr mit Kliibersynth LI 44-22
oder Berulub FR 43 umlaufend nachfetten.

-

o Sichtprifung der verbauten Elektronik: /
o Auffesten Sitz im Rahmen-/ Fligelprofil, is
o sowie auf Verschmutzungen bzw. Wasser kontrollie-
ren.

Ggf. mit feuchtem Tuch reinigen und Befestigungsschrau- .!
ben handfest nachziehen (s. Bild 4). |
o Prifen, ob der Dichtstopfen vorhanden ist, wenn nicht,

dann unbedingt durch Ersatzteil abdichten (s. Bild 4). !

Bild 4: Befestigungsschrauben und Dicht-
stopfen an der Elektronik
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Uberprifung der Netzteiltemperatur: handwarm (im eingebau-
ten Zustand).

Turfalle auf Leichtgangigkeit und Sauberkeit prufen, ggf. leicht
fetten.
Uberpriifen des festen Sitzes aller Bandbefestigungen.

Kabellibergang von Fliigel und Blendrahmen auf festen Sitz
bzw. loses Kabel tberprifen. Befestigungsschrauben ggf.
handfest nachziehen (s. Bild 5).

Uberprifen des festen Einbaus des Rahmens im Mauerwerk
(Uberpriifung der Montagemittel und Montage auf festen Sitz
und kraftschliissige Ubertragung der Kréfte ins Mauerwerk) und
einer umlaufend gleichmaRigen Dichtungsauflage des Flugels
am Rahmen; ggf. an Fachhandler wenden.

Turfunktionen:

O

Uberprifung der einwandfreien Funktion in den eingestellten
Betriebsarten:

o0 Entspricht der Offnungswinkel dem Einstellwert?

o0 Funktionieren Einklemmschutz / Reversieren wie einge-

stellt?

o Dito Push to Go, etc.
Der Antrieb arbeitet gerduscharm; auf ungewdhnliche Geréu-
sche wahrend der Bewegung achten; bei Auffalligkeiten an
Fachhandler wenden.
Lage des Flugels im Rahmen:
O Tir- und Fligelkanten sind waagrecht bzw. senkrecht, evtl.

mit Wasserwaage priifen.
o Die Spaltverlaufe Fliigel zu Rahmen sind gleichmé&Rig.
o Der geschlossene Turfligel liegt am Rahmen gleichmaRig
und dicht an.

Sollten diese Punkte nicht erfillt sein, ist ein Nachstellen der
Bander in der Regel zwingend erforderlich, ggf. Fachpersonal
beauftragen.
Manuellen Probelauf durchfiihren (Antrieb vom Stromnetz tren-
nen oder Sicherung fiir diesen Stromkreis abschalten und Tar
manuell 1x ganz 6ffnen und wieder schliel3en).
Sicherstellen, dass der max. Offnungswinkel (110°) nicht tiber-
schritten wird, evtl. durch Fachhéandler nachstellen lassen.

Impulsgeber (Handsender):

O
O

Handsender auf Funktion Uberprifen.
Uberpriufung der Batterien im Handsender.

SchutzmalRnahmen zur Vermeidung oder Sicherungvon G efah-
renstellen:

Haben sich seit der Erstinbetriebnahme Anderungen im Umfeld der
Ture ergeben, welche zu einer Neubewertung der Gefahrstellen fiih-
ren? Sind alle Festlegungen der Risikoanalyse noch gultig?

o Uberpriifung konstruktiver SicherungsmaRnahmen (bauliche
Umgebung).
o Uberpriifung der Sicherheitsabsténde an der Haupt- und Ne-
benschliel3kante.
Dokumentation:
o Dokumentation der durchgefuhrten Wartung in Anhang 1.
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Im Anhang 1 ist ein Vordruck fur die Prifdokumentation enthalten, welche zur Dokumentation der durchge-
fuhrten Prifungen benutzt werden soll. Die ausgefiillite Prifdokumentation muss vom Betreiber fir den
Zeitraum der Nutzung der Tur aufbewahrt werden.

Es ist zu empfehlen, die Wartung durch einen externen Fachbetrieb durchfiihren zu lassen. Es bietet sich an,
den Montagebetrieb bei der Ubergabe/ Abnahme nach einem Wartungsvertrag fiir eine fachgerechte und
kostenglinstige Wartung der Haustir mit dem systeQ GO zu fragen.

6. Reinigung und Pflege

Ein einfaches Reinigen der beweglichen Teile mit einem sauberen Tuch ist ausreichend. Keine aggressiven
oder scheuernden Mittel verwenden. Fir die Alu-Oberflachen geniigt eine milde Seifenlauge. Nur feucht,

nicht nass putzen.

7. Recycling und Entsorgung

Zur ordnungsgemaéafen Entsorgung nach der Nutzungsphase muss die Aluminium-Haustir nach dem Aus-
bau aus dem Mauerwerk in ihre einzelnen Komponenten zerlegt werden. Es ist daflir zu sorgen, dass das

Altgerat und ggf. vorhandenes Zubehor einer ordnungsgemafien Entsorgung zugefihrt werden. Die gelten-
den nationalen Vorschriften sind zu berticksichtigen.

8. Ersatzteile

Es wird ausdricklich darauf hingewiesen, dass ausschliel3lich zertifizierte Originalersatzteile (incl. Netzteil,
Elektronik,...) zur Verwendung mit dem Hausturantrieb systeQ GO gepruft und freigegeben sind. Sollten
Ersatzteile bendtigt werden, ist der Montagebetrieb erster Ansprechpartner. Alternativ kann ein Fachbetrieb
in der ndheren Umgebung angefragt werden.

9. Diagnose/Fehlersuche

Der Antrieb entspricht einem hohem Sicherheitsstandard und allen notwendigen technischen Regeln und
Anforderungen. Interne sowie durch den Antrieb verwaltete externe Sicherheitsschaltkreise werden zyklisch
Uberwacht. Wéhrend des Betriebes der Gerate kdnnen Situationen auftreten, die zu einem Fehler fuhren.
Der Antrieb versucht, die Ursache zu ermitteln, und dementsprechend zu reagieren. Die Reaktion erfolgt je
nach Schwere der Ursache und geht bis zum Abschalten der Automatikfunktion des Antriebs. In diesem Fall
kann die Tur manuell begangen werden.
Hardwaredefekte, Montagefehler und manuelle Bedienung wahrend Sicherheitstests kdnnen Fehlermeldun-
gen verursachen, und das System schaltet in den Notbetrieb. Zum Reset von Fehlermeldungen steht die

folgende Mdglichkeit zur Verfligung:

Netzreset: Abschalten der Stromversorgung des Antriebs. Nach dem Einschalten ist fir den Antrieb eine
Lernfahrt in Richtung der ,Geschlossen- Position* durchzufiihren.
Im Fall eines Defektes oder Fehlers des Antriebs ist umgehend ein Servicetechniker zu verstandigen.

Es ist mdglich, einige Fehler selbst zu prifen und zu beheben, als Hilfestellung dient diese Tabelle:

Was tun wenn...

Stbérung

Mdgliche Ursache

Abhilfe

Tur 6ffnet nicht automatisch, nur
manuelle Betatigung maoglich

Steuerung, Spannungsversorgung
oder Handsender weisen einen
Fehler auf.

Netzteil einschalten,

Systemreset durch Netzteil: Siche-
rung der Hausinstallation fur Netz-
teil fir 15s deaktivieren

oder an den Fachbetrieb wenden

Geschlossen- und Offenposition
nicht angelernt

Siehe Erstinbetriebnahme

Ture klemmt durch evtl. Absenken
der Tlre

Bander nachstellen oder Fachbe-
trieb rufen

Schloss entriegelt zu spat

Fachbetrieb rufen

Ein DIP-Schalter steht nicht auf ,0“

DIP-Schalter kontrollieren
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Tir 6ffnet nicht, piept bei Off-
nungsanforderung (siehe Liste
Signalmuster im Glossar)

Spielschutz hat angesprochen.
Dieser dient dazu, um Schaden
durch Dauerbetétigen zu vermei-
den.

Ca. 15s warten, dann kann der
Antrieb wieder genutzt werden

Akustisches Fehlersignal wird
gegeben

Systemreset Uiber Netzteil: Netzteil
15s stromlos schalten, andernfalls
Fachbetrieb rufen; Programmfeh-
ler wurde festgestellt

Steuerung neu programmieren
(Fachbetrieb rufen)

Ture schlief3t nicht vollstéandig

Ture klemmt durch evtl. Absenken
der Ture oder beschéadigte Dich-
tung

Bander nachstellen, Dichtung
korrigieren oder Fachbetrieb rufen

Schloss schwergangig

Fetten oder Fachbetrieb rufen

Geschlossenposition verlernt

Geschlossenposition neu anlernen
oder System 15s stromlos schal-
ten

Die Tur 6ffnet automatisch,
schliel3t jedoch erst nach langer
Zeit oder gar nicht

Der Parameter ,Offenhaltezeit” ist
falsch eingestellt

Offenhaltezeit am DIP-Schalter
einstellen

Hindernis im Offnungsbereich der
Ture, welches das Schliel3en ver-
hindert

Fahrweg frei rAumen

Tar zu weit gedffnet (10% Uber
gelernte Offenposition hinaus ge-
offnet)

Tur manuell schlieRen und Off-
nungswinkel prifen, ggf. Turstop-
per installieren;

neue Offenposition (weiter offen)
lernen

Ture reversiert ohne Einklemmfall

Schwergéngigkeit im System

Prufen, ob am Antrieb ein Hinder-
nis zu erkennen ist und dieses
entfernen (Fremdkdrper),
Tureinstellungen Uberprifen,

ggf. Fachbetrieb rufen

Windlast / Windstol3

Einklemmschutzeinstellung per
DIP-Schalter anpassen

Gerausche Gelenke nicht gefettet oder ver- Nachfetten mit vorgeschriebenem
staubt Fett, siehe Wartung
Antrieb beschadigt Fachbetrieb rufen
Tar hat sich gesenkt Tureinstellung Uberprifen und ggf.
nachstellen
Blockierung Stoérung des Fahrwegs durch Hin- | Fahrweg frei rdumen

dernis, Blockierung durch den
Antrieb (Einklemmschutz)

Blockierung des Antriebs in Zu-
Position, Offnung nicht méglich

Defekt des Antriebs oder der An-
steuerung

Fachbetrieb rufen, manuelle Off-
nung weiterhin maglich

Defekt des Schlosses

Schloss tauschen lassen, Fachbe-
trieb rufen

Nach einem Stromausfall oder Ausschalten des Haustirantriebes besteht die Notwendigkeit einer ersten
Lernfahrt in ZU-Richtung. Dazu die Tir manuell 6ffnen und die Lernfahrt durch Betétigen eines Signalgebers

(Handsender, AUF-Taste) einleiten.
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10. Gewahrleistung und Kundendienst
Grundsatzlich gelten unsere ,Allgemeinen Geschaftsbedingungen®.

Die Gewahrleistung entspricht den gesetzlichen Bestimmungen und gilt fiir das Land, in dem der Antrieb
erworben wurde.

Die Gewahrleistung erstreckt sich auf Material- und Fertigungsfehler, die bei einer normalen Beanspruchung
auftreten.

Gewabhrleistungs- und Haftungsanspriiche bei Personen- und Sachschaden sind ausgeschlossen, wenn
sie auf eine oder mehrere der folgenden Ursachen zuriickzufiihren sind:

. Nicht bestimmungsgemale Verwendung des Antriebs.

. Unsachgemafes Montieren, Inbetriebnehmen, Bedienen, Warten und Reparieren des Antriebs.

. Betreiben des Antriebs bei defekten, nicht ordnungsgemalf angebrachten oder nicht funktions-
fahigen Sicherheits- und Schutzvorrichtungen.

. Nichtbeachten der Hinweise in der Montage- und Betriebsanleitung.
. Eigenmachtige bauliche Verédnderungen am Antrieb.
. Katastrophenfalle durch Fremdkoérpereinwirkung und héhere Gewalt.

. Verschleil3.
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11.Einbauerklarung
Im Sinne der EG-Richtlinie 2006/42/EG uber Maschine n (Anhang Il B)

Name und Anschrift des Herstellers:
esco Metallbausysteme GmbH
Dieselstrasse 2

D-71254 Ditzingen

Hiermit erklaren wir, dass die nachstehend beschriebene unvollstandige Maschine

Produktbezeichnung: Hausturantrieb
Serien-/Typenbezeichnung GO
Seriennummer, Baujahr: siehe Typenschild

alle grundlegenden Anforderungen der Maschinenrichtlinie 2006/42/EG erfillt, soweit es im
Rahmen des Lieferumfangs maoglich ist. Ferner erklaren wir, dass die speziellen technischen
Unterlagen gemaf Anhang VII Teil B dieser Richtlinie erstellt wurden.

Die unvollstandige Maschine entspricht zusétzlich den Bestimmungen der Richtlinie 2004/108/EG
Uber elektromagnetische Vertraglichkeit. Die Schutzziele der Richtlinie 2006/95/EG Uber elektri-
sche Betriebsmittel werden eingehalten.

Wir verpflichten uns , den Marktaufsichtsbehdrden auf begrindetes Verlangen die speziellen
Unterlagen zu der unvollstdndigen Maschine ber unsere Dokumentationsabteilung zu Ubermitteln.

Die unvollstéandige Maschine darf erst dann in Betrieb genommen werden, wenn ggf. festgestellt
wurde, dass die Maschine oder Anlage, in welche die unvollstédndige Maschine eingebaut werden
soll, den Bestimmungen der Richtlinie 2006/42/EG Uber Maschinen entspricht und die EG-
Konformitatserklarung geman Anhang Il A ausgestellt ist.

Bevollmachtigter fur die Zusammenstellung der relev anten technischen Unterlagen
(EU-Adresse)

esco Metallbausysteme GmbH
Technologiezentrum

Dieselstrasse 2
D-71254 Ditzingen

[ Mt

Ditzingen, 07.04.2013 Schill, Christoph Geschéftsfiihrer
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Anhang 1 — Prifdokumentation

Historie der gewahlten Einstellungen

In dieser Tabelle sollen die durchgefiihrten Anderungen der Einstellungen der Tiirelektronik (s. 4.1) doku-
mentiert werden.

Parameter | Wert Anderung am Neuer Wert | Anderung am Neuer Wert | Anderung am Neuer Wert
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Nachweis Uber durchgefihrte Prifungen / Wartungen

In dieser Tabelle sollen die regelmafigen Prifungen und Wartungen durch die ausfilhrende Person doku-
mentiert werden.

Datum Stempel und Unterschrift Befund / Malnahmen (Restrisi- Anlage in Ordnung
ken)
- Erstinbetriebnahme
- Einweisung des Betreibers
- Betriebsanleitung erklart und
1. Jahr Ubergeben
2. Jahr
3. Jahr
4. Jahr
5. Jahr
6. Jahr
7. Jahr
8. Jahr
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Anhang 2: Glossar

Anlernen : Damit eine Fernbedienung akzeptiert wird, muss diese dem System als erlaubt gemeldet werden.
Dies bezeichnet man als Anlernen oder auch Programmieren.

Anlerntaster : Taster im Inneren der Fernbedienung. Muss zum Anlernen der Fernbedienung betétigt wer-
den. Aus Sicherheitsgrinden muss die Fernbedienung zur Betétigung geodffnet werden
(siehe Bild 2).

DIP-Schalter : Kleine Schiebeschalter. Hier in der Steuerung unter der Gummikappe zugénglich.

regelmaRiges Piepen : 0,25s Ton und 0,25s kein Ton, siehe unteres Bild

)

0,255

- (255

Signalfolge fur einen Fehler :5 kirzere Piepténe (0,1s Ton + 0,2s kein Ton) siehe unteres Bild

A

NN D

LA

0,15

- .25
> 1
2 e s -

Signalfolge fiir eine erfolgreiche Aktion : 3 langere Pieptone (0,5s Ton / 0,5s kein Ton) siehe unteres Bild

0,55

-+—— 0,55 A

- L
Signalfolge aktiver Spielschutz: 5 kirzere Pieptone mit [Angeren Pausen (0,1s Ton + 0,5s kein Ton) siehe

unteres Bild

|

(1) 2 5)

-«— 2,58

\

Tirelektronik : Bauteil auf der Bandseite des Tirfliigels, welche die Steuerung des GO-Antriebes Uber-
nimmt.

Verschliisselung : ein Text/Code wird in einer geheimen Ubersetzung verwendet.

Wechselcode : standig wechselnder Code. Ein Code ist nur einmal giltig. Der Einsatz verhindert den unzu-
lassigen Zugang durch Wiederholung eines bereits genutzten Funksignals einer Tiréffnung.
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